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Conference      

 



     "Rapidly Exploring Random Search Explorer"

    Computing Research Association-Widening Participation

(CRA-WP) Grad Cohort Workshop     

    Intelligent Robots and Systems (IROS)  Machine

Learning in Robot Motion Planning (MLMP)    

    Association for Computing Machinery (ACM) Richard Tapia

Conference     

     “Robot Motion Planning in Heterogeneous Space”

    Association for Computing Machinery (ACM) New York

Celebration of Women in Computing (NYCWiC)   

RESEARCH EXPERIENCE

 

 

         

          

           

   

 –

 

          

   

          

     

           

         

           

  

          

   

  

         

       

     

       

TEACHING EXPERIENCE

  

 

        

    

     

Principles of Programming Languages. 4 sections

Finite Automata. 1 section

Algorithms and Data Structures. 5 sections

 



Discrete Mathematics and its Application. 1 section

PROFESSIONAL EXPERIENCE





       

          

          


Technologies      





          

          

         

        

  
Programming languages    





         

     

           

         

       

           

        ’  

         
Software used        

 

HONORSANDAWARDS

        

        

 

         







       

       

 

           

“Rapidly Exploring Random Search Explorer”

          

     

         “Robot Motion Planning in

Heterogeneous Space”

 



SCHOLARSHIPS

        

       

          

  

         

    

         

   

     –    

     

           

 

        

        

        

TRAVELGRANTS

           

  

         

    

         

    

          

     

         

    

           

  

         

   

 



         

  

     –    

    

         

    

         

     

PROFESSIONAL, UNIVERSITY, AND DEPARTMENTAL SERVICE

      

         

     

           



           

           

   

        Institute of Electrical and

Electronics Engineers (IEEE) Robotics Automation Society (RAS)

           



   

–  Association for Computing Machinery-Women (ACM-W)  

       

          

      

  

   Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE).

        

        

         

   Indian Student Organisation (ISO)    

     

           

   

        

   

 



TECHNICAL SKILLS

Programming languages      

Operating Systems     

Software skills        

         

     

Web technologies      

 


